高空悬吊式网架装饰脚手架应用技术
航空航天部航天馆为全现浇钢筋混凝土框架结构，演示大厅屋面承重体系为正交正放焊接空心球形网架，南北长70m，东西宽50m，网架侧向呈弧形。网架支座最高点为28.583m，最低点为17m，建筑构造要求网架在室内为透空造型，顶部至屋面板(GRC轻型屋面板)间设置矿棉石膏板保温吊顶，网架下弦杆沿南北和东西方向各装置6道800mm宽型钢检修马道。由于球形网架的特殊造型和建筑物的结构形式限制，不宜选用整体吊装和分条分块安装法，只能采用高空累积滑移法安装工艺，因此，上述网架内的各项装饰施工和马道组装项目，只有待网架滑移至终点后再进行高空作业施工。
航天馆总建筑面积l0010m2，主馆为3层，首层以演示大厅为核心，二、三层沿大厅四周呈环廊状设计(图2-23-1、图2-23-2)。依据这一建筑构造，如采用常规的满堂脚手架进行网架装饰作业，将耗费1350t钢管和8000m2钢脚手板，并且因网架内装饰项目多，施工周期长，必然严重影响到首层和二、三层的装饰施工进度，为此，需设计一种能够满足一至三层及网架内同时安全作业的悬吊式脚手架。
第1章 悬吊式脚手架的搭设方法
第1节 组装程序
1.搭设东西两侧双排钢管架子和南侧小满堂脚手架。

2.安装下层安全网(利用三层框架梁柱)。

3.安装上层安全网，上层安全网距网架下弦杆不大于2m，两端利用网架支座绷挂4"钢丝绳，间距为3m。
4.由上至下逐格安装下弦杆横纵顺水杆，节点处同网架弦杆用8"铅丝绑扎牢固。
5.由下至上逐格安装垂直吊杆，并满铺下层固定脚手板。
6.上层架杆和脚手板根据流水作业施工，随时搭拆。
第2节 组装技术要点和安全措施
1.主承载顺水杆(东西向)必须置于球形节点底角斜杆上侧，如图2-23-4所示。2.竖向吊杆必须垂直地面方向安装，侧向设斜拉杆，以保持其稳定。

3.由于网架处于倾斜状态，所以吊架内所有脚手板都必须与钢管绑扎牢固。

4.悬吊式脚手架在使用过程中必须严格控制施工荷载，网架内不得双层作业，所有材料、工具等应集中存放在南侧小满堂架子上，随用随运;集中荷载不得大于3000Pa。
5.整个架子的组装过程和流水搭设过程中各层不得有施工人员通过。6.吊架子搭设完毕，经技术、安全人员验收后方可使用。
第2章 悬吊式脚手架流水作业程序
悬吊式脚手架流水作业程序根据网架内装饰项目多，作业高度大的特点，悬吊式脚手架采用分层分段流水作业的方法(图2-23-I)。
第1节 分层作业
1.上层作业项目为吊顶龙骨及设备电线管线安装，矿棉保温板安装，纸面石膏板安装;吊顶及侧墙防火涂料和上层网架弦杆刷厚质防火涂料。

2.下层作业项目为检修马道拼装，设备电线线槽安装，检修马道和设备器具油漆粉饰和下层网架弦杆刷厚质防火涂料。
第2节 分段流水
球形网架沿东西方向共分13个空间格，按“4、5、4'，划分为3个流水作业段(图2-23-1)上下层交替施工。
利用建筑结构体系自身强度储备构筑施工设施是降低工程成本的一个重要途径，网架悬吊式脚手架提供了一个极好思路，该工程仅此一项可节约钢管1000t，钢脚手板3000m2，工期缩短近两个月，综合降低成本约23.6万元。




























































